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SEIKO EPSON CORP.

Angle pulse
Arm #1 revolves ±170° ±4951609 pulse

Without mechanical stop (Without mechanical stop±180°) ±5242880 pulse
Arm #2 Lower arm swings -160°,+65° -4660338 pulse,+1893263 pulse
Arm #3 Upper arm swings Single axis -51°,+225°(276°) -1299798 pulse,+5734400 pulse
Arm #4 Wrist revolves ±200° ±4723316 pulse
Arm #5 Wrist swings ±135° ±3188238 pulse
Arm #6 Wrist rotates ±360° ±6553600 pulse

*3 J1関節巣ストッパ無し　 (±180°)
*4 J3関節－51°に傾けて、上部から見たP点　（J1関節中心　－　P点中心）
*5 J3関節+225°に傾けて、上部から見たP点　（J1関節中心　－　P点中心）

NOTE:°=degree

* All joints are in 0 pulse position in this drawing.

正面図

*1 J3関節-51°に傾けて、側面から見たP点　（J2関節中心　－　P点中心）
   
*2 J3 関節+225°に傾けて、側面から見たP点　（J2関節中心　－　P点中心） 

J2関節
0 パルス位置

上面図

側面図

J3、J5関節
0 パルス位置

P点

J4、J6関節
0 パルス位置

P点の動作範囲

P点

J1関節
0 パルス位置

P点の動作範囲


